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คณะกรรมการวชิาการคณะที ่ 402
มาตรฐานมอเตอรไฟฟา

ประธานกรรมการ
นายไชยะ  แชมชอย คณะวศิวกรรมศาสตร จฬุาลงกรณมหาวทิยาลยั

กรรมการ
รศ.พชิติ  ลำยอง คณะวศิวกรรมศาสตร สถาบนัเทคโนโลยพีระจอมเกลา

เจาคณุทหารลาดกระบงั

นางนพมาศ  ไตรวชริางกรู กรมพฒันาพลงังานทดแทนและอนรุกัษพลงังาน

นายมนตร ี นนัทานรุกัษ การไฟฟานครหลวง

นายสำเรจ็  อายพุงศ สถาบนัวจิยัวทิยาศาสตรและเทคโนโลยแีหงประเทศไทย

นายสเุมธ  อกัษรกติติ์ วศิวกรรมสถานแหงประเทศไทย ในพระบรมราชปูถมัภ

นายจกักฤษ  สขุสมกจิ บรษิทั ไทยโตชบิา อตุสาหกรรม จำกดั

นายอดุม  วงศศรินิพคณุ บรษิทั ไทยออยล จำกดั

นายธนา  ทรพัยอนนัตชยั บรษิทั ปนูซเิมนตไทย จำกดั (มหาชน)

นายพทิกัษ  นามกร บรษิทั มติซบูชิ ิอเีลค็ทรคิ ออโตเมชัน่ (ประเทศไทย) จำกดั

นางสาวสขุสาคร  เจรญิสขุ

นายชมุพร  สขุสวุรรณ บรษิทั ยามาบชิ ิอเีลค็ทรคิ จำกดั

นายศริโิชต ิ สงิหษา บรษิทั เอบบี ีจำกดั

กรรมการและเลขานุการ
นายพฒุพิงศ  คงเจรญิ สำนกังานมาตรฐานผลติภณัฑอตุสาหกรรม
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คณะกรรมการมาตรฐานผลติภณัฑอตุสาหกรรมไดพจิารณามาตรฐานนีแ้ลว   เหน็สมควรเสนอรฐัมนตรปีระกาศตาม

มาตรา 15 แหงพระราชบญัญตัมิาตรฐานผลติภณัฑอตุสาหกรรม พ.ศ. 2511

มาตรฐานผลติภณัฑอตุสาหกรรมมอเตอรเหนีย่วนำสามเฟส : ประสทิธภิาพขัน้ต่ำ นี ้ไดประกาศใชครัง้แรกเปนมาตรฐาน

ผลติภณัฑอตุสาหกรรม มอเตอรเหนีย่วนำสามเฟส มาตรฐานเลขที ่มอก.867-2532 ในราชกจิจานเุบกษา ฉบบั

ประกาศทัว่ไป เลม 106 ตอนที ่ 140 วนัที ่ 29 สงิหาคม พทุธศกัราช 2532 ตอมาไดพจิารณาเหน็ควรแกไข

ปรบัปรงุเพือ่กำหนดมาตรฐานประสทิธภิาพขัน้ต่ำสำหรบัมอเตอรเหนีย่วนำสามเฟส จงึไดแกไขปรบัปรงุโดยการยกเลกิ

มาตรฐานเดมิและกำหนดมาตรฐานนีข้ึน้ใหม

มาตรฐานผลติภณัฑอตุสาหกรรมนีก้ำหนดขึน้โดยอาศยัเอกสารตอไปนีเ้ปนแนวทาง

AS/NZS 1359.5:2004 Rotating electrical machines - General requirements Part 5: Three-

phase cage induction motors - High efficiency and minimum energy

performance standards requirements

IEC 60034-2 (1972) Rotating electrical machines - Part 2: Methods for determining

Amendment 1 (1995-04) losses and efficiency of rotating electrical machinery from tests

Amendment 2 (1996-11) (excluding machines for traction vehicles)

มอก.866-2550 มอเตอรเหนีย่วนำ
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ประกาศกระทรวงอตุสาหกรรม
ฉบบัที ่3705 ( พ.ศ. 2550 )

ออกตามความในพระราชบญัญตัมิาตรฐานผลติภณัฑอตุสาหกรรม

พ.ศ. 2511

เรือ่ง ยกเลกิมาตรฐานผลติภณัฑอตุสาหกรรม

มอเตอรเหนีย่วนำสามเฟส

และกำหนดมาตรฐานผลติภณัฑอตุสาหกรรม

มอเตอรเหนีย่วนำสามเฟส : ประสทิธภิาพขัน้ต่ำ

โดยทีเ่ปนการสมควรปรบัปรงุมาตรฐานผลติภณัฑอตุสาหกรรม มอเตอรเหนีย่วนำสามเฟส มาตรฐานเลขที่

มอก.867-2532

อาศยัอำนาจตามความในมาตรา 15 แหงพระราชบญัญตัมิาตรฐานผลติภณัฑอตุสาหกรรม พ.ศ. 2511

รฐัมนตรวีาการกระทรวงอตุสาหกรรมออกประกาศยกเลกิประกาศกระทรวงอตุสาหกรรม ฉบบัที ่1519 (พ.ศ. 2532)

ออกตามความในพระราชบญัญตัมิาตรฐานผลติภณัฑอตุสาหกรรม พ.ศ. 2511 เรือ่ง กำหนดมาตรฐานผลติภณัฑ

อตุสาหกรรม มอเตอรเหนีย่วนำสามเฟส ลงวนัที ่ 4 สงิหาคม พ.ศ. 2532 และออกประกาศกำหนดมาตรฐาน

ผลติภณัฑอตุสาหกรรม มอเตอรเหนีย่วนำสามเฟส : ประสทิธภิาพขัน้ต่ำ มาตรฐานเลขที ่มอก.867-2550 ขึน้ใหม

ดงัมรีายละเอยีดตอทายประกาศนี้

ทัง้นี ้ใหมผีลตัง้แตวนัทีป่ระกาศในราชกจิจานเุบกษา  เปนตนไป

ประกาศ ณ วนัที ่7 มนีาคม พ.ศ. 2550

โฆสติ  ปนเปยมรษัฎ

รฐัมนตรวีาการกระทรวงอตุสาหกรรม
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มาตรฐานผลติภณัฑอตุสาหกรรม

มอเตอรเหนีย่วนำสามเฟส : ประสทิธภิาพขัน้ต่ำ

1. ขอบขาย
1.1 มาตรฐานผลติภณัฑอตุสาหกรรมนีค้รอบคลมุเฉพาะ ขอกำหนดดานประสทิธภิาพขัน้ต่ำของมอเตอรเหนีย่วนำ

สามเฟสแบบกรงกระรอกทีม่กีำลงัออกทีก่ำหนดตัง้แต 0.73 กโิลวตัต ถงึต่ำกวา 185 กโิลวตัต และมแีรงดนั

ไฟฟาทีก่ำหนดไมเกนิ 1 000 โวลต ซึง่ตอไปในมาตรฐานนีจ้ะเรยีกวา “มอเตอร”

1.2 มาตรฐานผลติภณัฑอตุสาหกรรมนีไ้มครอบคลมุถงึประสทิธภิาพขัน้ต่ำของมอเตอรดงัตอไปนี้

(1) มอเตอรแบบจมุในของเหลว (submersible motor) โดยเฉพาะทีอ่อกแบบใหทำงานขณะมอเตอรจมุอยใูน

ของเหลวแตไมรวมถงึมอเตอรทีโ่ดยทัว่ไปทำงานในตวักลางโดยรอบทีเ่ปนอากาศแตอาจทนตอน้ำทวมได

(2) มอเตอรทีร่วมเขากบัชดุขบัเคลือ่นและไมสามารถแยกออกจากกนัได ตวัอยางเชน มอเตอรทีส่รางโดยใช

เพลาเดยีวกบัคอมเพรสเซอรสำหรบัเครือ่งปรบัอากาศ

(3) มอเตอรหลายความเรว็รอบ

(4) มอเตอรที่ใชเฉพาะสำหรับการใชงานวัฏจักรหนาที่ระยะสั้น (ตัวอยางเชน มอเตอรที่ใชสำหรับกวาน

ประตหูมนุ และปนจัน่) ทีม่พีกิดัหนาทีช่นดิ S2 ตาม มอก.866

2. บทนยิาม
ความหมายของคำทีใ่ชในมาตรฐานผลติภณัฑอตุสาหกรรมนี ้ใหเปนไปตาม มอก.866 และดงัตอไปนี้

2.1 ประสทิธภิาพ

อตัราสวนของกำลงัออกตอกำลงัเขาซึง่มหีนวยเดยีวกนั และโดยทัว่ไปประสทิธภิาพมหีนวยเปนรอยละ

2.2 มอเตอรหลายความเรว็รอบ

มอเตอรที่สามารถเดินเครื่องที่ความเร็วรอบสองคาหรือมากกวาซึ่งไมตอเนื่องกัน โดยใชสวิตชเกียรเพื่อ

จดัโครงแบบการตอใหมของขดลวดมอเตอรหรอืขดลวดมอเตอรกบัแหลงจาย บทนยิามนีไ้มรวมถงึมอเตอร

ทีเ่ดนิเครือ่งทีค่วามเรว็รอบตางกนัโดยใชตวัควบคมุทีแ่ปรผนัแรงดนัไฟฟาหรอืแปรผนัความถีไ่ด
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3. คณุลกัษณะทีต่องการ
3.1 ประสทิธภิาพขัน้ต่ำ

ใหวดัประสทิธภิาพของมอเตอรตามมาตรฐาน IEC 60034-2 ทีโ่หลดเตม็พกิดัหรอืทีร่อยละ 75 ของโหลด

เตม็พกิดั ประสทิธภิาพของมอเตอรตองไมนอยกวาประสทิธภิาพขัน้ต่ำทีร่ะบไุวในตารางที ่1 โดยใชเกณฑความ

คลาดเคลือ่นตามตารางที ่2

ตารางที ่1 ประสทิธภิาพขัน้ต่ำ
(ขอ 3.1)

2 ข้ัว 4 ข้ัว 6 ขั้ว 8 ขั้ว

0.73 74.0 74.4 72.4 68.4

0.75 74.0 74.4 72.4 68.4

1.1 76.2 76.2 75.2 71.5

1.5 78.5 78.5 77.3 74.6

2.2 81.0 81.0 79.6 77.6

3 82.6 82.6 81.4 79.7

4 84.2 84.2 83.0 81.5

5.5 85.7 85.7 84.6 83.3

7.5 87.0 87.0 86.0 85.0

11.0 88.4 88.4 87.6 86.8

15.0 89.4 89.4 88.8 88.2

18.5 90.0 90.0 89.6 89.0

22.0 90.5 90.5 90.1 89.7

30.0 91.4 91.4 91.1 90.8

37.0 92.0 92.0 91.7 91.5

45.0 92.5 92.5 92.3 92.0

55.0 93.0 93.0 92.8 92.6

75.0 93.6 93.6 93.5 93.4

90.0 93.9 93.9 93.9 93.7

110.0 94.4 94.4 94.3 94.1

132.0 94.8 94.7 94.7 94.4

150.0 95.0 95.0 94.9 94.7

<185.0 95.0 95.0 94.9 94.7

ประสิทธิภาพขั้นต่ํา

%

หมายเหตุ สําหรับคาดานออกท่ีกําหนดซ่ึงอยูระหวางคาในตาราง ใหหาประสิทธิภาพขั้นตํ่าโดยการประมาณคาในชวงแบบ
             เชิงเสน

คาดานออกที่กําหนด

kW
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4. เครือ่งหมายและฉลาก
ใหเปนไปตามทีก่ำหนดใน มอก.866 ขอ 10. และดงัตอไปนี้

ตองมเีลข อกัษร หรอืเครือ่งหมายระบปุระสทิธภิาพของมอเตอรบนแผนปายพกิดั หรอืระบไุวในเอกสารทางเทคนคิ

หรอืแสดงไวในเอกสารรบัรองอืน่ และคาประสทิธภิาพทีแ่สดงตองไมเกนิคาทีไ่ดจากการทดสอบ

หมายเหตุ   ไมใชเกณฑความคลาดเคลือ่นทีร่ะบไุวในตารางที ่2

5. เกณฑความคลาดเคลือ่น
ใหเปนไปตามทีก่ำหนดในตารางที ่2

ตารางที ่2 เกณฑความคลาดเคลือ่น
(ขอ 3. และขอ 4.)

6. การทดสอบ
6.1 การตรวจสอบเครือ่งหมายและฉลาก

ใหทำโดยการตรวจพนิจิ

6.2 การทดสอบหาประสทิธภิาพของมอเตอร

ใหปฏบิตัติามมาตรฐาน IEC 60034-2 (1972) Amendment 1 (1995) และ Amendment 2 (1996)

รายการ ปริมาณ เกณฑความคลาดเคลื่อน

ประสิทธิภาพ η

- มอเตอรท่ีมีพิกัดไมเกิน 150 kW -15% ของ (1-η)

- มอเตอรท่ีมีพิกัดมากกวา 150 kW -10% ของ (1-η)

2 ความสูญเสียทั้งหมด (ใชไดกับมอเตอรท่ีมีพิกัดมากกวา 150 kW) +10% ของความสูญเสียทั้งหมด

1


